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Quickstart - Grundeinstellung & Handsender einlernen ]

ganz einfach....
[Menﬁ auswéhlen]
@ kurz halten Ynu
—
A e Al1.® Une
NG N
mitPdie A | 2 mitS die

T @ = Schrit
Ziffer C | 3 Zahl

I Q = Parameter wechseln | | 4 wechseln Der eingestellte Wert wird
angezeigt sobald das

gewUlnschte Menu angewahlt
wurde. Mit + und - kénnen
die Werte verandert werden.

Menufihrung

corzx
O~NO O

Speichern & verlassen:
Taste S und P zusammen

@ und Q kurz betéatigen.

% = O
o

[ Menii verlassen]
Werte usw.

mit +/- einstellen

@ Eingang ,P2" deaktivieren

In der Werkseinstellung ist der Eingang ,,P2" fir die Lichtschranke aktiviert - dieser muss auf ,0" gesetzt werden.
wenn keine Lichtschranke angeschlossen ist.

Q kurz halten ,A1" erscheint - mit ,P“ und ,S“ das Meni P 2 anwahlen und mit °auf ,0" setzen.

Speichern mit @ und @

@ Handsender einlernen

You

Die Taste des Handsenders welche auf ,A1" eingelernt wird 6ffnet das Tor komplett.

Die Taste des Senders welche auf ,A2" eingelernt wird 6ffnet die FulRgangerfunktion. 'I'u he

Mit@ wird der Parameter und mit @ der Schritt angewahlt.

- kurz die Taste@ halten - dann befinden wir uns bereits im Meni ,A1" Fernsteuerung

- nun die gewilinschte Taste des Handsenders kurz betétigen - es erscheint ,Y* Start ,A1" FuRgangerfunktion ,A2"
- mito speichern (es erscheint nun die Zahl der bereits gespeicherten Handsender)

-@und@ kurz zusammen betatigen um das MenUl zu verlassen

Der Kanal 2 des Handsenders wird identisch auf ,A2" fiir die FulRgangerfunktion eingelernt.

Y

Q@
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\ Quickstart - automatischer Lernlauf ]

in das MenU rein und wieder raus
ganz einfach....

[Menﬁ auswéhlen]
@ kurz halten - A.1. erscheint.

N
P S/

\g

= Schritt

(S » C

—— Q = Parameter mit P die mit S den
Parameter Schritt |:> o
wechseln wechseln

o

Werte usw.
mit +/- einstellen

STELP

Zusammen

12

[ Menii verlassen ]

@Automatischer Lernlauf mit Richtungsbestimmung AUF/ZU

Nun fahren wir den automatischen Lernlauf - dazu sollte das Tor ca. 50% gedffnet sein (Notentriegeln - halb 6ffnen und
wieder verriegeln).

Q kurz halten ,A1" erscheint[>mit Pund S das Meni ,C | 1" anwahlen und 5 Sekunden o gedriickt halten.

Nun die Offnungsrichtung bestimmen - mit o = Offnungsrichtung RECHTS
- mit ° = Offnungsrichtung LINKS

Das Tor o6ffnet - schlieBt - 6ffnet und schlieft erneut - hierbei wird die benétigte Kraft,
Hindernisserkennung und der Softlauf automatisch eingelernt.

Info - stimmt die AUF / ZU Richtung nicht fihrt dies dazu das die FuRgangerfunktion und Lichtschrankenfunktion
nicht stimmt. Die FulRgéngerfunktion wirde dann aus ganz ,AUF*“ das Tor ein Stiick schlie3en und dann stehen bleiben.
Die Lichtschranke firr ,ZU“ hatte dann keine Funktion - diese wiirde dann reagieren wenn lhr Tor sich 6ffnet.

Ist dies der Fall kénnen Sie die Offnungsrichtung im Menii ,C4" veréndern.
Die gespeicherten Werte fur Kraft, Hinderniss und Softlauf bleiben erhalten.

You

C4 BEDEUTUNG
0 Motor rechts montiert, Offnung nach rechts. Tu he
1 Motor links montiert, Offnung nach links.

2 Werte nicht bestimmt, der Antrieb 6ffnet nach rechts

(default) | automatisch. Automatischer
Lernlauf
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1. Warnungen
Dieses Handbuch ist Teil des Produkts Matrix — VVersion brushless" und enthéalt wichtige Informationen firr die Sicherheit von Personen:
Falsche Installation oder Missbrauch kann zu schweren Schaden an Personen und Gegensténden fiihren. Lesen Sie diese
Anweisungen vollstandig durch, insbesondere die mit dem Symbol gekennzeichneten Teile.

A Die Konstruktion und Installation von Tiiren, Toren und automatischen Schranken muss in Ubereinstimmung mit der

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und EN 12453 erfolgen und von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden..

Vergewissern Sie sich, dass das Erdungssystem fachgerecht ausgefiihrt ist und schlieBen Sie die Automatisierung daran an;
stellen Sie sicher, dass das elektrische System mit einem omnipolaren Schalter und angemessenem Uberstromschutz

ausgestattet ist.

Installieren Sie das Produkt nicht in Umgebungen mit brennbaren Gasen oder durch elektromagnetische Felder gestort: deren
Vorhandensein stellt ein ernstes Sicherheitsrisiko dar

Trennen Sie vor allen Arbeiten am System die Stromversorgung und eventuelle Batterien ab.
Nach der Installation diirfen Verpackungs- und Abfallmaterialien (Karton, Kunststoff, Metallteile usw.) nicht in Reichweite von Kindern
gelassen werden, da sie potentielle Gefahrenquellen darstellen.
Verwenden Sie fir die Wartung nur Original-Ersatzteile. Nehmen Sie keine Anderungen an den Komponenten des
Automatisierungssystems vor. Proteco S.r.l. lehnt jede Verantwortung im Falle der Verwendung von zuséatzlichen Komponenten oder
Nicht-Original-Ersatzteilen ab..

21 Technische Merkmale

H 13 ” V i “H“ . . s .
Version “N ?Iﬁ?;eed) Start Eingénge | Start, Stop, Teiléffnung - einstellbar
Versorgung 230V 50Hz Empfanger Integrierter Empfanger — 96 Code entweder
Absorption max. 5A @ 230V ‘ 3A @ 230V FL(?llLr;g (:]der :x. — — -
- . . ichtschranken Offnung und SchlieRung mi
Stand-by Absorption 22 W Si'ﬁhgrr]h?a'ts optionalem Autotest, 24V dc 500
Versorgung des Motors 48V dc gang ?AVelzso:jgungKl\le Sicherheitsleite NC
. ontakt oder
Sicherung 5A@230V + 30A@48V (su scheda) Lampe- 24 Vdc
. 24V dc (12 Wfotocellule, % AUX 24V dc 750 mA
Versorgung der Zubehére Ausgénge
9ung 18 Wlampegg. +AUX) 9ang Strom fiir diese beiden Ausgange max 750
Max Geschwindigkeit 13 m/min 20 m/min Optionale mAd Tor de D e
Arbeitsunterbrechung 80% 80% Module dulTur die omott
Betriebstemperatur da-30°Ca+55°C Einstellbare Geschwindigkeit.
. . .| Hindernisserkennung. Sofortige Schliefung
2.2 Scheda elettronica Funktionsweisel 5 +o_SchlieRung nach dem Stromriickkehr
Vorblinkene,Betriebszahler. Wartungsanzeige
Installationstermin

SICHERUNG
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3. Verkabelungen
3.1 230V Versorgung

Suchen Sie den Klemmenblock mit Sicherungshalter auf der
oberen Platte des Gehauses
NUII, Erdung unf Phase verbinden:

<
DIESE KABEL SIND SCHON
VERKABELT. BITTE NICHT WECHSELN.

Es ist notwendig die Erdung immer zu verkabeln.

3.3 Anschlussplan r@

START Iﬁ 24V AUX
} Ausgang
\\ //
STOP Blinkleuchte
T 24V dc
PED
v
/
Kontaktleiste
, N.C. /8K2 in AUF"
N.C./8K2 Kontaktleiste
e in ,ZU“
N L
+24V . . -
——{en00) > ~ Lichtschranke in ,AUF* ( SR B —
2 CoM B +24V 3
>— N.C.
Empfénger Sender
*eav Lichtschranke in ,ZU“
GND (-) B GND () P—
N.C.
Empfanger Sender
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3 4 Anschlussleiste

BE oo GoeoeE Oon

Start
Stop
PED

CcOoM

CL

OoP

+24

+24

CL
OP

+24

+24

Mentpunkt

—o o N.O. Start Eingang Taster / Schliisseltaster C5

N.C. Anschluss fiir Stop-Taster z.B. Not AUS P1
—o o N.O. Start Eingang FuBgéngerfunktion L3

Gemeinsam

N.C. Lichtschranke in ,,ZU“ P2

N.C. Lichtschranke in ,,AUF* P3

COM  Spannungsversorgung - 24V Lichtschranken

+24V  Spannungsversorgung + 24V Lichtschranken

+24V  Spannung fiir Lichtschranken mit ,, Testfunktion*

-24V  Spannung fiir Lichtschranken mit ,, Testfunktion*

N.C. Anschluss Kontaktleisten in ,,ZU* P4

N.C. Anschluss Kontaktleisten in ,,AUF“ P4

COM Gemeinsam

+ 24V  Ausgang fiir 24V Blinkleuchten H2

-24V  Ausgang fiir 24V Blinkleuchten H2

AUX  Ausgang 24V Kontrollicht A6

AUX  Ausgang 24V Kontrollicht A6

Q9OHS S

E o RX v EDGE_ LAMP _AUX
O 0 = o < < -

o 0 o o~
CPhe8 o8 38, ¥, T e

INFO - wird das Menii C5 auf 3 gestellt ist die Totmann-Steuerung aktiviert.

—o—<aTotmann ,AUF*

—o—{<=Totmann ,ZU*

COM
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Anschluss Lichtschranke IR-30
Q90HS @

RX X EDGE LAMP _AUX

START
STOP

[Einweqlichtschranke IR-3OJ

Ls. Empfanger Ls. Sender

CL $:| N.C. i j
- COM \1

+24 + 24V

24 ———— +24V

- 24V

Anschlussbeispiel - Lichtschranke in ,ZU"

Wenn die Lichtschranke verwendet wird muss der MenlUpunkt ,P2" auf 1"
gestellt werden um den Eingang zu aktivieren.
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Anschluss Schlisseltaster
Q90HS @

E o RX TX EDGE LAMP AUX
S°85 o 33, a2 3 v
w mwa O OOl + + 3> 0 o | + | + 2

| B

Menipunkt

stat —° ° N.O. €
Stop N.C.
PED —° °— NoO.

N

(ofe] '}

Anschlussbeispiel - Schliisseltaster

COM - Start = normal ganz AUF / ZU
COM - PED = FuRgéangerfuktion

Info - die Offnungsweite der FuRgangerfunktion ist im Menii ,C5" einstellbar.
Info - der automatische Zulauf kann getrennt fur Start und Start PED programmiert werden.

Siehe hierzu Ment ,L1" fur Start und ,L2" fir die FulRgangerfunktion
Wird kein automatischer Zulauf gewiinscht missen beide Werte auf ,0" gesetzt werden.
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3.4.1 Befehleingange

3.4.1.1 START - Starttaste oder Wahl schalterund Uhr

Sie werden fir die Bewengsanfang bendétigt, laut der
Funtionsweise vom Parameter C.5 Eingangskonfiguration. Seite
11

Ein Impuls, der kirzer al 10 Sek. Ist, wird als Startbefehl gedeutet
und am End der Bewegung, fangt der Countdown fiir den
automtischen Zuschlie (Parameter L.1 Pause.. ZuschlieBung)
Seite 11. Falls der Impuls langer dauert wird die Funtion “Uhr”
aktiviert und das Tor bleibt gedffnet bis zum Ende vom Impuls
Verbinduend Sie Kontakte zwischen und START oder PED und
COM

Wenn sie mehr Gerate gleichzeitig benutzen méchten, sollten sie
in Parallel verbunden werden.

3.4.1.2 STOP - Nottaste und andere Sicherheiten Sie sind
notwendig die Not oder Halt Gerate zu verkabeln.

Sie sollte mit dem COM Eingang verbunden sein (in Serie wenn
mehr als eins. Wenn sie unterbrochen sind, wird die Automation
sich anhalten.

Wenn dieser Eingang nicht benutzt wird durch P1 Parameter
ausschalten. Seite 12

Ein STOP-Impuls wird die Bewegung unterbrechen und wenn der
STOP Eingang nicht ausgeschaltet ist, darf keine Bewegung
anfangen

3.4.1.3 PED (Teil6ffnung)

Die Funktionsweise ist mit dem START Eingang ahnlich aber das
Tor 6ffnet sich teilweise, wie es mit dem Parameter L3 eingestellte
wurde und schliel3t automatisch, laut Einstellung vom Parameter
L2 Seite 11.

3.4.2 Gruppe RX e TX -Lichtschranke

3.4.21 CL (RX) — Lichtschranke in SchlieBung (Kontakt N.C.)
Eningang fir Lichtschranke oder andere Sicherheitsgrate mit NC
Kontakten fir die Sicherheit der Schlielbewegung des Tores.

Der Kontakt NC vom Empfanger muss zwischen CL un “_”
verbunden werden.

Wenn mehr alse in Paar Lichtschranke benutzt wird, sollten die
Kontakte in Serie verbunden werden. Die Hauptversorgung vom
Empfanger sollte von +24 und “_” von RX Gruppe genommen
werden, die vom Handsender von +24 und “V_" von TX gruppe.
Fur die gemiensame Ubersicht bitte shiehe “Ubersichr der
Verbindungen” Seite 5.

3.4.2.2 OP (RX) — Lichtsschranke in Offnung (N.C. Kontakt)
Ingresso Eningang fiir Lichtschranke oder andere Sicherheitsgréte
mit NC Kontakten fiir die Sicherheit der Offnungsbewegung des
Tores.Der Kontakt NC vom Empfanger muss zwischen
OP und “_” verbunden werden.
Wenn mehr alse in Paar Lichtschranke benutzt wird, sollten die
Kontakte in Serie verbunden werden. Die Hauptversorgung vom
Empfanger sollte von +24 und “_” von RX Gruppe genommen
werden, die vom Handsender von +24 und “V_" von TX gruppe.
Fur die gemiensame Ubersicht bitte shiehe “Ubersichr der
Verbindungen” Seite 5.

3.4.2.3 “-” e +24 (RX)

Aus diesen ausgéngen sollte man die Versorgung von Empfénger
und Lichtschranke nehmen (es gibt hier einen dauernden
Stromdurchgang).

La corrente totale per ricevitori e trasmettitori & limitata da un singolo
fusibile di 500 mA.

3.4.2.4 +24 e V- (TX)

Stromzufuhr fir Empfanger und Handsender der Lichtschranke.
Im Unterschied zu den Eingédngen “_" und +24 von der RX Gruppe
Werden diese Eingdnge wéahred des Lichtschrankentest
ausgeschaltet.

Der gesamte Strom fir Empfanger und Handsender ist auf eine
Sicherung von 500 mA begrenzt.

3.4.3 Gruppe EDGE - Sicherheitsleiste

Sicherheitsleiste mit NC oder resistiven 8K2 Kontakten werden hier
verbunden. Die Parameter P4 und P5 benutzen um den
gewiinschten Kontakt zu wahlen oder einzuschalten.

Man kann mehrere Geréte in Serie verkablen, wenn, in jeder Serie,
max. eins der Geréate einen Kontakt 8K2 typ hat

Wenn in der Serie einen 8K2 Kontakt sich befindet, dann wird die
ganze Serie vom 8K2 Typ.

Z.B. um die Schlielsphase zu beschiitzen ist es moglich 2 NC Typ
Leisten zu verbinden (Parameter P4=1) oder eine von NC und eine
andere von 8K2 Typ (Parameter P4=2) oder nur eine Leiste 8K2
verbinden (Parameter P4=2).

3.4.3.1 CL (EDGE)
Sicherheitsleiste fiir die Beschutzung der SchlieRBphase
Sollte zwischen Klemmen CL und “-” verbunden.

3.4.3.2 OP (EDGE)

Sicherheitsleiste fiir die Beschutzung der
Offnungsphase

Sollte zwischen Klemmen OP und “-” verbunden

3.4.4 Gruppe LAMP (+24 e “-”’) - Lampe

Die Lampe wird hier verbunden und mit 24 V DC linkendem Strom
versorgen.

Es sit mdglich das Blinken anzuhalten, so dass man eine regelméaRige
Spannung (nicht blinkend) wahrend der Bewegung hat. Man sollte
Parameter H2 benutzen. Der gesamte Stromaufsaug der Eingédnge
LAMP und AUX ist auf 750 mA begrenzt

3.4.5 Gruppe AUX (+24 e -PG)
Uscita programmabile

Auf diese Gruppe geht einen 24V dauernen Strom wenn man sich
in Umstanden befindet, wie auf Seite 10 A.6 Konfiguration ...
AUX/....

Der Eingang +24 ist immer mit 24 Volt und der Eingang PG istimmer
GND geschlossen.

Man kann Lichter oder Relais (24V dc) verkabeln um den Stand
des Tores zu wissen. TRASMETTITORE

Der gesamte Stromaufsaug der Eingdnge LAMP und AUX ist auf 750
mA begrenzt.

Info: Elektrische Anlagen dirfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




3.5

Wenn der Antrieb montiert worden ist und die elektrischen
Verbindungen gemacht worden sind, wie folgt weitergehen:

Betriebsanfang

+ Die Geschwindigkeit in Offnung und SchlieBung durch die
Parameter F3 und F4 einstellen. Seite 11. Die Default Werte
sind 10 d.h. max Geschwindigkeit:

- HI-Speed Version 20 m/min (Offnung) und 14 m/min
(SchlieBung) )

- 2500 kg Version, 13 m/min (Offnung) und 11 m/min
(SchlieBung)

* Automatische Programmierung.
Den Vorgang C.1 Einlernen Seite 10 ausfithren.
Motorlauf und richtige Werte fiir den richtigen Motorlauf
werden eingelernt.
Wenn die Geschwindigkeit geandert wird, sollte das
Einlernen wiederholt werden.

* Andere Parameter Einstellen.
» Die Handsender soweit vorgesehen einlernen.

Benutzen A.1 Einlernen von START Code oderA.2.
Einlernen von code PED (Fuf3ganger) Seite10.

« Die richtige Funktionsweise testen, insbesonders die

Sicherheiten.

Um einen Ubersicht der Funktionsweise der Automation zu haben,
siehe bitte den Kapitel 4.1 Einschaltdauer der Automation.

Um die Parameter einzustellen, siehe bitte den Kapitel 5.
Programmierung auf Seite 8.

4, FUNKTIONSWEISE
4.1

In der regelmaBigen Funktionierung (in Betrieb), befindet sich das
Tor in einem der folgenden Standen:

Einschaltdauer

+ STEHEND, Standby Phase.
Nur in diesem Stand ist es mdglich durch die Parameter zu
gehen.
Die Lampe ist zu aber in den ersten Sekunden kann einen
Fehler anzeigen. Der Blinker blinkt kurz mit zwei Strichen.

+ In OFFNUNG; die Lampe blinkt langsam und der
Display zeigt senkreste Striche mit einer Graphik, die
ahnlich mit einer 6ffnenden Bewegung ist.

Wenn ein Hindernis getroffen wird, kehrt der Flugel zuriick,
wartet 10 Sekunden (der Display zeigt den Countdown) und
versucht die Offnung wieder.

+ Pausenzeit vor der SchliueBung; die Lampe blinkt kurz und
wenn noch12 Sekunden ubrig sind, bleibt angeschaltet il
lampeggiante esegue brevi lampeggi; quando il tempo rimasto
scende sottoi 12 secondi, si accende fisso. Der Display zeigt
den Countdown.

Wenn die Eingénge als STANDARD eingestellt sind, einen
Start Impuls 1aBt das Tor halten (siehe C5.. Eingange) und
bleibt stehen.

Wahrend der SchlieBphase; wenn die Bewegung behindert ist, 6ffnet
das Tor wieder und die Lampe blinkt regelmé&Rig und schnell.

4.1.1 Gruppe EDGE - Sicherheitsleisten

15 Sekunden nachdem der Strom angekommen ist, fangt die

SchieRbewegung an, unter den folgenden Bedingungen:

» Die Funktion H.4 SchlieBung nach dem Stromriickkehr auf Seite 11
ist eingestellt.

» C.4 Positionierung des Antriebs auf Seite 11 ist anders von 2 -
Default.

+ Keine Taste wurde gedruckt und kein Impuls (Radio oder
verkabelt) bekommen.

Wahren dieser Wartezeit von 15 Sekunden, wenn diese

Bedingungen eingehalten werden blinkt die Lampe kurz um den

Anfang einer SchlieBbewegung anzuzeigen.

4.1.2 Tasten auf der Steuerung

Der Druck auf jede Taste halt die Bewegung sofort an mit der
Ausnahme der Taste &@wenn sie wahrend der Wartezeit gedruckt
wird (siehe 4.1 Einschaltdauer hier oben)

Wenn die Automation bleibt stehen, zeigt der Display zwei Striche
und wenn das Energiespaarssytem tétig ist nur eins.

In dieser Lage ist es méglich nur einige Tasten zu benutzen um
einige Bewegungen zu machen.
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Benutzung der Taste (in Dienst) WIRKUNG
(&) START Impuls
@ Impuls fir die Teiléffnung
O mit (4] =
drucken @ gleichzeitig drucken @ VivrgetaEegcng
Onit@ :
Schliefb
drucken © gleichzeitig drucken 0} N
Anfang der Programmierung:
@ (fur etwa eine Sekunde gedruckt halten) girzzir;:e Parameter A.1 wird

In der Programmierungsanleitung werden den Parametercode und
die Werte wechselnd gezeigt.

Z.B., Parameter H.2 mit Werte wird gezeigt beim Wechseln “H.2" und
“01.". In dieser Lage die Taste und ihre Zusammensetzung haben
die folgende Wirkung:

Benutzung der Taste (in der

Programmierung) WIRKUNG

Erhoht die Werte bis zum hdchsten Punkt.
O Gedruckt halten um schneller zu

erhohen.
O Vermindert die Werten bis zum Null.

Gedruckt halten um schneller zu erhéhen.
Der Parameter wird gewechselt und geht
® zum ersten der folgenden Gruppe

(z. B. H.3 - J.1). Von der letzten
Gruppe (U.x)kommt er zum ersten
zurlick, d.h. A.1.
Der Parameter wird gedndert bis zum
o néachsten innerhalb der selben

Gruppe (z. B.H.3-H.4). Nach der
letzten kommt zur ersten zuriick (z.
B. H.6 -H.1).

@ mit® drucken

Deendet die Programmation und kommt
zum Dienstmentl zuriick.

5. PROGRAMMIERUNG
5.1

Es ist mogiich die Programmierung anzufangen nur wenn die
Automation unbeweglich ist. (wenn eine Bewegung Buft jede Taste
drucken um sie anzuhalten). Wenn der Motor steht fur einen
kurzen Zeitdauer drucken (ein schneller Impuls reicht): auf dem
Display wird “A.1" gezeigt, dass der erste Parameter ist.

Wechsel von einem Parameter

Mehrmals @ drucken bis die Buchstabe auf der linken
Seite vom Display der Gruppe vom gewdahlten
Parameter entspricht.

Danach mehrmals & drucken bis die Zahl auf der linken Seite vom
Display der Zahl von zum wechselnden Parameter entspricht.

Z.B. um den Parameter H.2 zu erreichen, wenn der Display quando
A.1 zeigt, sollte man 3Mal die Taste @ drucken (durch C.1, F1und
H.1), dann Taste (S} (durch H.1 und H.2).

Wenn man die gewiinschte Werte erreicht hat @ und @ benutzen
um die Werte zu erhthen oder vermindemn.

Merkmal: wenn ein Parameter erreicht wird, sollte man einige
Sekunde warten um die entsprechende Werte zu sehen: der
Display wechselt standig den Code und die Werte.

Beim Druck einer Taste @ oder @, wird die Werte geéndert und
sofort gezeigt.

Um einen anderen Parametr zu erreichen & und/oder @ drucken
wie friher gezeigt.

Um die Programmierung zu beenden gleichzeitig @ und © drucken
Die Platine beendet automatisch die Programmierung nachdem sie
mehr als zwei Minuten untatig ist.

Einige Parameter haben keine Werte sind aber Vorgédnge und
fihren besondere Funktionen durch.

Man sollte normalerweise langer die Taste @ als Bestatigung
drucken; der Disgay zeigt ein Strichi im héhren Segment in der
N&he der Taste .

Es gibt Ausnahmen z.B die Vorgénge A.1, A.2 und A.3 nicht sofort
zu bestéatigen aber nach dem Empfang eines Radiocode.

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




5.2

Uberblick der Parameter und Vorginge

Hier untene ine Liste der vorhandenen Parameter.
Eine ausfuhrliche Beschreibung befindet sich im Kapitel Ausfiihrliche Beschreibung

CODE | BESCHREIBUNG \IgiRRillmEPrE:E
A.1 | Lernen Handsender als “START” ﬁ
A.2 Lernen Handsender als PED (Teil6ffnung) ﬁ
A.3 | Lernen Handsender als AUX / zweiter Kanal M
A A.4 | Léschen eine Radiocode
A.5 Léschen ALLE Radiocode
A.6 | Einstellung Ausgang AUX / zweiter Kanal M
U4
C.1 | Automatische Programmierung g
C.3 | Factory Default
: C.4 | Positionierung des Motors ~ Offnungsrichtung u
C.5 | Einstellung der Eingénge/ Funtionslogik
EA Hindernisserkennung
E E.3 Offnungsgeschwingigkeit von 3 bis 10
F.4 | SchlieBungsgeschwindigkeit von 3 bis 10 CA1
H.1 | Vorblinkenzeit vor der SchlieBung
H.2 | Méglichkeit von nicht blikender Lampe
H H.3 | Funktion “Schnelle Schliefung” nach der Durchfahrt des Wagens
H.4 Funktion “SchlieBen nach dem Spannungsrickkehr”
H.6 | Einziger Antrieb / Master / Slave fir die Funktion TWINNING
L1 Pausenzeit vor der SchlieRung (START komplette Offnung)
L L.2 Pausenzeit vor der Schlieung (Teil6ffnung PED)
L.3 Breite der Teil6ffnung (Decimeter)
P.1 | Einstellung der Nothalttaste STOP
P.2 Einstellung des Eingangs CL (RX) — Lichtschranke in SchlieBung
P P.3 Einstellung des Eingangs OP (RX) — Lichtschranke in Offnung
P.4 | Einstellung des Eingangs CL (EDGE) — Sicherheitsleiste SchlieRung
P.5 Einstellung des Eingangs OP (EDGE) - Sicherheitsleiste Offnung
U.1 | Zahler der Bewegungen (zeigt die Zahl aller Bewegungen)
U.2 | Zeigt die Zahl der Bewegungen nach der letzten Wartung M
U.3 | Zeitabstand fur die Wartung (Tausenden von Bewegungen) uU.4
U U.4 | Anzeigen von “Wartung ist nétig” u.3
U.5 | Installationsdatum zeigen / einstellen
U.6 | Diagnostik der Eingange und Bewegungen mit “totem Mann”

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




5.3  Ausfiihrliche Beschreibung der

Parameter und Vorgamge
5.3.1 A.Fernsteuerung

In dieser Gruppe befinden sich die Vorgange fiis das Einlemen der
Handsender und weitere Einstellung von Funkgerdte insbesonders
Handsender.

Die Steuerung funktioniert nur mit den eingelernten Funkcoden und
fur jeden eingelernten Code teilt die Steuerung eine automatische
progressive Zahl zu: diese Numer wird geseigt wann die Steuerung
empfangt einen eingelernten Code und kann benutzt werden um
diesen Code zu Ischen z.B. wenn man einen Handsender verliert
und sollte ihn nicht mehr benutzt werden.

Die Steuerung kann bis 96 verschiedenen Coden einlernen; Wann

ein Code geldscht wird, ist die Nummer fur einen weiteren Code

verflgbar.

Die Taste der Fernbedienung kann wie folgt eingestellt:

» Funktion START, fiir die komplette Offnung

» Funktion PED (FuRBganger), fur die Teil6ffnung

* Funktion AUX, oder zweiter Funkradio, die auch als AUX
Ausgang funktionieren kann.

Beim Einlernen sollte man wahlen welche Funktion der Taste
zuzuteilen, daher gibt es 3 verschiedenen Vorgangen (A.1, A.2 e
A.3) der gewilinschten Funktion der Taste gemaf.

A.1 Einlernen von START Code
Um einen Handsender oder ein anderes Funkgerat einzulernen
sollte man den Parameter A.1 benutzen
Folglich einen Inafuls geben: “Y -” scheint auf dem Display und
danach Taste drucken um einzulernen: nach diesem Vorgang
wird eine Zahl dem Funkgerét zugeteilt.
Wenn das Gerat schon eingelernt wurde, scheint auf dem Display
die zugeteilte Zahl. In beiden Fallen wird der Code eingelernt und
man kann die Fnktionsweise dndern, wenn der Handsender schon
eingelernt wurde
Wenn es keinen Platz fiir einen weiteren Code gibt, zeigt der
Display “FF’.

Es ist wichtig die Operation mit @ zu bestitigen wenn die
Handsender den Impuls schickt: in dieser Weise ist man sicher,
dass die Steuerung den richtigen Code einlernt und keinen
anderen Code von fremden Geraten.

Dieser Vorgang kann mit verschiedenen Handsendern wiederholt
werden.

A.2 Einlernen von PED Code (Teil6ffnung)
Der Vorgang ist genau so wie A.1 (oben beschrieben), aber der

Taste wird die Funktion von 3.4.1.3 PED (FuBgénger) zugeteilt
aufSeite 6.

A.3 Einlernen von AUX Code (zweiter Kanal)
Das Einlernen ist gleich wie die oben beschriebenen A.1 und A.2.
Im Unterschied mit START und PED, diese Funktion sollte man
durch den Parameter A.6 eingestellt werden oder mit einem
MRX01 Modul.

A.4 Einen Funkcode l6schen
Dieser Vorgarg zeigt die Positionen (Zahlen) mit einem Radio
Code; @ und @ benutzen um durch die Liste zu gehen; die Zahl
wechselt wenn die Taste gelassen wird.
Wenn nur ein Code eingelernt wird, zeigt der Display immer die
gleiche Nummer.

Wenn man einen Code I6schen will, wahrend er auf dem Display
gezeigt wird, gleichzeitig und & drucken und eine Sekunde
gedruckt halten, bis zur Anzeige der blinkenden Schrift “HY

A.5 Alle Sender L6éschen
Dieser Vorgang I6scht alle eingelernten Handsender.

Wahlen Sie das Meni ,,A5" an und halten anschlieend die
@ Taste fiir ca.5 Sekunden gedriickt. Das Display zeigt 44 .
Nun ist der Empfanger geléscht. Verlassen Sie das Meni
mit P+S.

A.6 Einstellung vom Ausgang

AUX/ zweiter Kanal von Handsender
Der einstellbare Ausgang AUX kann benuizt werden um zu zeigen, dass
die vorgeschriecben Wartungszeit abgelaufen ist (Parameter U.4
Wartungsanzeige auf Seite 12).
Wenn es nicht fur diesen Zweck benutzt wird, kann der Ausgang
fur die folgenden Funktionen benutzt werden:

A.6 |Funktion vom Ausgang AUX
0 Der Ausgang AUX ha teine andere Funktion: entweder
ausgeschaltet oder benutzt um anzuzeigen, dass die
Wartungszeit abgelaufen ist.
1 2ter Kanal MONOSTABIL: Der Ausgang wird durch einen AUX
(default Handsender aktiviert (2ter Kanal) als Monostabiles: derAusgangwird
durch den Druck auf die Taste beféiigt und schaltet ab wenn die Taste wieder
gelassenist
2ter Kanal BISTABIL: jedes Malwann die Platine eine AUX Code
2 bekommt (2ter Kanal), wird der Ausgang umgekehrt.
Es ist benutzt um ein mit dem AUX Ausgang verbundenes
Gerat abwechselnd an- oder abschalten.

ANZEIGE OFFENES TOR: derAusgang AUX schelenan, falsdas Torit
3 kompktt gediinet

ANZEIGE GESCHLOSSENES TOR: Der Ausgang AUX
schaltet an, falls das Tor is komplett geschlossen.
AUSSTIEGLEUCHTE (30”): der Ausgang AUX schaltet bei
5 jedem Bewegungsanfang (der Kontakt schaltet ab) an und
schaltet ca. 30 Sekunden nach dem Bewegungsende ab.
AUSSTIEGLEUCHTE (60”): wie oben aber mit einem Dauer von

6 |60 Sekunden.
7 AUSSTIEGLEUCHTE (90”): wie oben aber mit einem Dauer von
90 Sekunden.

5.3.2 C. Programmierungmenii

C.1 Automatisches Einlernen
Durch diesen Vorgang werden die Arbeitszeiten, den Laufweg,
die Verlangsamung und die Empfindlichkeit des Hindernissensors
automatisch eingelernt, der mechanischen Eigeschaften des Tores
gemal. Die Programmierung sollte erst durchgefiihrt werden,
nachdem der Motor monitert worden ist.
Die mechanischen Merkmale von Matrix wechseln in der Zeit nicht,
danni st es nicht nétig das Einlernen zu wiederholen.

Die Automation macht zwei Bewegungen in Offnung und 2 in
SchlieBung; wenn eine einzige Bewegung unterbrochen wird, sollte
man den Vorgang vom Anfang wiederholen (eine Taste gedruckt
wird oder die Bewegung ist durch eine Sicherheit unterbrochen).

Die Programmierung sollte durch “C.1” auf dem Display gemacht
werden und & circa 5 Sekunden drucken.

Wenn der Parameter C.4 nicht eingestellt ist (auf einer neuen Platine
ist es immer so), wird auf dem Display die Offnungsrichtung gezeigt.
Die Taste @ drucken um die rechte Richtung zu zeigen oder @ fiir
die linke. Wenn der Parameter C.4 schon eingestellt ist, wird diese
Auskunft nicht gezeigt.

Das tor macht vier Bewegungen; vor jeder Bewegung gibt es eine
Anzeige der Nummer auf dem Display (01, 02, 03...) und eine kurze
Pause. In jedem Moment ist es mdglich, die Bewegung und den
Vorgang zu unterbrechen: es reicht, ein Taste zu drucken (oder eine
angeschaltete Sicherheit zu benutzen).

Die erste Bewegung (01) ist eine langsame Offnung, bis das Tor
den Endschlater in 6ffnung trifft.

Wenn das Tor bewegt sich in die falsche Richtung sollte man die
Bewegung anhalten, Parameter C.4 wechseln und C.1 wiederholen.
Die folgende Bewegung (02) (langsam wie friiher) schlie3t das Tor
und bestimmt den Torlauf. Die folgenden Bewegung sind nétig um
die richtigen Einstellungen zu bestimmen.

Am Ende, sieht man die blinkende Schrift “44” auf dem Display;
das Einlernen ista m Ende

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




C.3 Reset zu den Fabrikparametern (default)
Der Vorgang C.3 |6scht fast alle Parameter und bringt sie zu den
Fabrikwerten zuriick.
Das Installationsdatum (sieche Parameter U.5) und der
Bewegungszahler (siehe U.1 und U.2) werden nicht gedndert und kein
Code geloscht. Nach dem Durchfuhr dieses Vorgangs wird es
empfohlen das Einlernen des Tores zu wiederholen (Vorgang C.1).

Die Prozedur (wann aus dem Display C3 scheint) muss durch
einen Druck von 5 Sekunden auf der Taste Gbestétigt werden.
Am End blinkt die Schrift “4Y” auf dem Display.

C.4 Offnungsrichtung / Positionierung des Motors
Dieser Parameter bestimmt die Richtung der Offnung und die
Position des Motors wie ihn man von der Innenseit sieht.
Die Werte zeigen:

5.3.4 H. Sonderoptionen

H.1 Vorblinken
Zeigt wieviele Sekunden Verspatung vor dem Anfang der
SchluRbewegung; wahren dieser Zeit, zeigt die Lampe, dass die
Bewegung gleich anfangt.
Die Werten schwanken von 0 (Default — keine Verspatung) zu 8
Sekunden.

H.2 Blinken ausgeschlossen
Wenn dieser Parameter ist auf 1, die Lampe, wenn tétig, bleibt
angeschaltet ohne zu binken. Default ist auf 0.

H.3 Funktion “Schliess-sofort”
(schneller SchluB nach der
Durchfahrt)
Diese Funktion a3t das Tor schlieRen wenige Sekunde nach der
Durchfahrt eines Wagens.
Die Durchfahrt wird durch die Lichtschranke bestimmt.

C.4 BEDEUTUNG
0 Motor recht montiert, Offnung nach rechts.
1 Motor link montiert, Offnung nach links.
2 Werte nicht bestimmt, der Antrieb 6ffnet nach rechts
(default) [ automatisch.

C.5 Funktionslogik

C5 Funktionslogik

STANDARD (Schritt-Schritt)

0 Jeder Impuls auf der Klemme START oder auf dem
(default) |Handsender hélt die Bewegung an oder kehrt sie um laut
Reihenfolge OFFNET-HALT-SCHLIERT-OFFNET...
Mehrfamilien Funktion
1 Ein Impuls wahren der Offnung kann nicht die Bewegung

umkehren; das Tor schliet wieder automatisch nach der
bestimmten Zeit(Parameter L.1 Pause in Sekundenfiir die
automatische ZuschlieBung auf Seite 10)
SEMI - AUTOMATISCH (Offnung — SchlieRung separat)
Die Klemme START (oder ein Handsender mit START
Funktion) 1&Bt das Tor offnen; die Klemme PED (oder
2 Handsender..) a3t das Tor schlielen.
Die automatische ZuschlieBung Iaft soweit mit den
Parametern parametri L.1 und/oder L.2 eingestellt

3 Totmann-Funktion
COM-Start =AUF / COM - PED = ZU

5.3.3 F.Einstellung der Motorkraft
(Starke/Hindernisserkennung)

F.1 Hindernisserkennung
Die Hindernisserkennung ist eine Merkmale, die die Sicherheit der
Automation erhéht und ist notwendig, damit sie den Gesetznormen
entspricht. Falls die Geschwindigkeit pl6tzlich geandert wird ode roder
es einen Bewegungswiderstand gibt ,wird die Bewegung angehalten
um Schaden leuten und Sachen zu vermeiden.

Diese Parameter bestimmt das Niveau der Hindernisserkennung:
0 fast komplett ausgeschlossen, 10 ist das hdéchste Niveau; die
Fabrikwerte (Default) ist5.

F3 Offnungsgeschwindigkeit
Mit diesem Parameter wird die Offnungsgeschwindigkeit eingestellt,
mind. 3 (30%) max 10 (100%) der hochsten Geschwindigkeit, die
von den Motorleistungen erlaubt ist.
Nachdem dieser Parameter geéndert wurde ist es notwendig das
Einlernen mit C1 bich einmal zu durch fiihren.

FA SchluBgeschwindigkeit
Mit diesem Parameter wird die SchluRgeschwindigkeit eingestellt,
mind. 3 (30%) max 10 (100%) der héchsten Geschwindigkeit, die
von den Motorleistungen erlaubt ist.
Nachdem dieser Parameter geéndert wurde ist es notwendig das
Einlernen mit C1 bich einmal zu durch fiihren.

H.3 Funktion “Schliess-sofort” (vor der bestimmten
Pausenzeit)
0 Die Funktion ist ausgeschlossen.
(default) | Das Tor Schlie3t automatische der Pausenzeit geman
(soweit bestimmt).
1 Das Tor Schlie’t automatisch 2 Sekunden nach dem Durchgang
durch die Lichtschranken.
Das Tor schlie3t nach dem Wagendurchgang auch wenn das
2 ... 10 |Tor nicht véllig gedffnet ist (Zeit von 2 bis 10)

H.4 Automatische Schliessung nach dem
Stromriickkehr
Wenn dieser Parameter ist auf 1 fangt das Tor eine
SchlieBbewegung 15 Sekunden nachden es dem Strom
verbunden ist Default ist 0.
Auch wenn aktiviert, sollten besondere Bedingungen erfiillt werden
um diese Funktion tatig zu sein, siehe Kapitel 4.1.1 Automatische
Zuschliefung ... auf Seite 7.

H.6 master/slave Funktion
Es dient um 2 Schietore gleichzeitig arbeiten zu lassen Serve per
(TWINNING).
Mon sollte das optionale Modul verbinden.

H.6 Einstellung master/slave (TWINNING)
0 Der Antrieb funktioniert selbstandig
(default) |(TWINNING ausgeschlossen).
1 Die Automation ist "master” (haupt-) von den 2 Antrieben
(der andere muss “slave” sein).
Die Automation ist "slave” (sekundar) von den 2 Antrieben
(der andere muss “master” sein).

2

5.3.5 L. Zeite und Abstinde

L.1 Pause in Sek. Fiir die automatische ZuschlieBung
Durch diesen Parameter wird die Pausenzeit firr die automatische
ZuschlieBung nach einer Offnungsbewegung (in Sekunden).
Die Werte schwanken von 0 (kein automatischer ZuschluB3) bis 99
Sekunden.

L.2 Pause in Sekunden fiir die automatische
schlieBung (Teil6ffnung)

Dieser Parameter ist mit L.1 &hnlich wird aber benutzt wann die
Offnung durch PED (Fuflganger) erfolgt.
Die Werte schwanken von 0 (ausgeschaltet) bis 99 Sekunden.
Es ist moglich verschiedene Werte fir L.1 und L.2, zu haben folglich
zwei Befehle mit 2 verschiedenen Bewegungen: z.B. einer schlief3t
automatisch und der andere nicht.

L.3 Lénge der Teil6ffnung in Decimeter
Der Parameter bestimmt die Breite in Decimeter der Offnung fiir
den Durchgang eines FuRgéngers

Info: Elektrische Anlagen dirfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




5.3.6 P.Eingange und Sicherheiten

P1 Einstellung Eingang STOP
Mit 1 einstellen (angeschaltet) wenn ein Gerdtaufdem STOP Eingang
verbunden ist ;
sonst auf 0 lassen als Default-Einstellung (ausgeschaltet).

P2 Einstellung Eingang CL (RX)
Lichtschranke in SchlieBung
Einstellung und Anschaltung der Lichtschranke in Schlief3ung:

P.2 Eingang CL (RX)

Die Lichtschranke ist abgeschaltet oder nicht

verbunden. Der Eingang ist augeschlossen.

Eine Lichtschranke in SchlieRBung ist verbunden, ohne
Durchfuhr vom Test

Eine Lichtschranke in SchlieRung ist verbunden, ein Test
wird vor jeder Bewegung durchgefiihrt.

1

2
(default)

Das Testen der Sicherheitsgerdte zumindesten einmal pro
Bewegung ist eine Voraussetzung der gesitzlichen Normen
entsprechend und dient eine defekte Lichtschranke i.e. die “freien
Weg” zeigt (geschlossener Kontakt) auch wenn es nicht so ist.

Der Test funktioniert wie folgt: vor dem Anfang der SchlieRbewegung
nimmt die Paltine den Strom der Klemm +TX weg, sodass muss die
Lichtschanke den Kontakt 6ffnen.

Wenn der Kontakt nicht gedffnent wird, bedeutet es, dass die
Lichtschranke defekt ist und die Bewegung kann nicht anfangen.

P3 Einstellung Eingang OP (RX)
Lichtschranke in Offnung )
Einstellung und Anschaltung der Lichtschranke in Offnung:

P.3 Eingang OP (RX)
0 Die Lichtschranke ist abgeschaltet oder nicht
(default) |verbunden. Der Eingang ist augeschlossen.
1 Eine Lichtschranke in Offnung ist verbunden, ohne Durchfuhr
vom Test.
Eine Lichtschranke in SchlieRBung ist verbunden, ein Test
2 wird vor jeder Bewegung durchgefihrt.

P4 Einstellung Eingang CL (EDGE)
Sicherheitsleiste in SchlieBung
Einstellung und Anschaltung der Sicherheitsleiste in SchlieRung:

P.4 Eingang CL (EDGE)
(defgult) Kein Gerat verbunden, Eingang ausgeschlossen.
1 Eine Sicherheitsleiste mit NC Kontakt ist
verkabelt.
2 Eine Sicherheitsleiste mit 8K2 Resistenz ist verkabelt.
P5 P.4Einstellung Eingang OP
(EDGE) Sicherheitsleiste in
Offnung
P.5 Eingang OP (EDGE)
(def(;ult) Kein Gerat verbunden, Eingang ausgeschlossen.
1 Eine Sicherheitsleiste mit NC Kontakt ist
verkabelt.
2 Eine Sicherheitsleiste mit 8K2 Resistenz ist verkabelt.

5.3.7 U. Menii Installateur

U.1 Bewegungszahler vom Installationsanfang
Die Zahl der gesamten Bewegungen wird gezeigt.
Der Zahler kann nicht geandert werden.
Die Nummer wird als Paar von Zahlen gezeigt zum Baispiel die
Nummer 823.605 wird wie folgt gezeigt:

00. 82 36 0.5.
Das erste Paar hat einen Punkt am Ende, das zweite un dritte
nichts und das letzte zwei Punkte. Um durch die Paare zu gehen,
die Taste & benutzen

U.2 Nummer der Bewegungen

von der Letzten

Wartungsarbeit
Mit der selben Weise von U.1 wird die Zahl der Bewengung von
der letzten Wartung gezeigt.
Die Nummer muss zu Null gestellt werden um die Nachricht
“abgelaufene Wartung” zu l6schen (wenn betéatigt).
Um den Zahler auf Null zu stellen, sollte man gleichzeitig & und
@ circa 3 Sekunden drucken: der Display blinkt mit * Y as
Bestatigung.

U.3 Zeitabstand fiir die Wartung (Bewegungen)
Mit diesem Parameter wird die Wartungsdaur eingestellt.
Die Platine hat zwei Bewegungszahler (U.1 und U.2), und die Beiden
werden mit jeder Schlieungsbewegung erhdht.
Wann die Zahler (U.2) die Schwelle Uberschreitet, wird die
Nachricht “Wartung notwendig” gezeigt.
Falls gewlinscht, konnen Sie sicherstellen, dass dem Benutzer die
erforderliche Wartung automatisch signalisiert wird: Verwenden
Sie dazu den Parameter U.4 unten.

U.4 Modo di segnalazione di “manutenzione necessaria”
Come spiegato a riguardo di U.3, la scheda € in grado di determinare
quando sono state effettuate abbastanza manovre da richiedere
una manutenzione periodica.
Usando questo parametro € possibile scegliere se e come segnalare
questa condizione:

u4 Signalisierungsmodus "Wartung abgelaufen".
0 DEAKTIVIERT
(default) Die Karte zeigt nichts. Dies ist die

Werkseinstellung.

SPEZIELLES BLINKEN WAHREND DER
WIEDERVERSCHLUSSPAUSE

1 Wenn die Stange angehoben wird, gibt es ein anhaltendes
Blinken. Dieser Modus funktioniert nur, wenn es eine
automatische

Wiedereinschaltpause von mindestens einigen Sekunden
gibt, ansonsten ist das Signal nicht sehr gut sichtbar.

SPEZIELLES BLINKEN BEIM OFFNEN

2 Das Blinklicht blinkt beim Offnen statt des normalen
langsamen Blinkens dauerhatft.
AUX-AUSGANG

3 Der AUX-Ausgang wird eingeschaltet (der Kontakt

schlieft), wenn die Mindestreserve-Erflllungsperiode
abgelaufen ist. Andernfalls bleibt der AUX-Kontakt offen.

U.5 Datum der Installation (Verlegung) der Automatisierung
Ermdglicht es Ihnen, das Installationsdatum anzuzeigen und
einzustellen. Wenn der Parameter erreicht ist, zeigt das Display
den Tag (von 1 bis 31) mit einem Punkt auf der rechten Seite an;
durch Driicken der Taste ) wird der Monat (von 1 bis 12) ohne
Punkt angezeigt; durch erneutes Driicken € der Taste wird das
Jahr (die letzten beiden Ziffern) mit zwei Punkten angezeigt.
Durch erneutes Driicken € beginnt der Zyklus von vorn.

Das Datum 14-03-2019 wird daher als 14-03-2019 angezeigt:

14. 03 1.9.

Wenn Sie das Datum einstellen méchten, halten Sie @) und @ vier
Sekunden lang gedriickt; die Tafel zeigt "d" an, um Sie
aufzufordern, den Tag von 1 bis 31 mit @ und @ einzustellen;
beenden Sie mit der Taste @ .

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Das Uisplay zeigt "n” zur kingabe des Monats; nach Bestatigung
mit @ zeigt das Display "Y", um Sie zur Eingabe des Jahres
aufzufordern.

Ein anschlieRender Druck von @& beendet das Einstecken.

bO (border open)

Sciherheitsleiste in Offnung aktiviert

bC (border close)

Sicherheitsleiste in Schlieung
aktiviert

U.6 Eingangsdiagnose und manuelle Bewegungen
Um das Verfahren zu aktivieren, gehen Sie zu Parameter U.6
und driicken Sie die Taste € zur Bestéti ung.
Dieses Verfahren dient zur Anzeige des gtatus aller Eingénge
und ermaglicht gleichzeitig die Bewegung der Stange bei
Anwesenheit eines Mannes (Befehl gehalten).
Driicken (und gedrickt halten) @), um die Stange anzuheben

und

abzusenken. Freilassen zum Stoppen.

Hinweis: Wahrend dieser Bewegungen flhrt die Automation
keine Sicherheitskontrollen durch, so dass Vorsicht geboten ist.
Die Anzeige zeigt, jeweils mit einem anderen Segment, den
Status aller Eingénge an: Wenn der Eingang "aktiv" ist, wird das
entsprechende Segment eingeschaltet.

START

’ STARTZ'

STOP LICHT

P
AN
(=]
-l
RADIO CABINET /

Bei Befehlen (linke Ziffer) zeigt das leuchtende Segment an, dass
das Signal vorhanden ist; der Radiopunkt leuchtet auf, wenn ein
Funkcode empfangen wird, unabhingig davon, ob dieser bekannt
ist oder nicht.

Zur Sicherheit (rechte Ziffer) leuchtet das Segment auf, wenn der
entsprechende Eingang nicht geschlossen ist (Sicherheit
verhindert den Betrieb).

Das Wort "Schrank" (Schrank) bezeichnet das Schranktirschloss:
Das Segment leuchtet, wenn der Schrank nicht geschlossen ist.
Wenn ein Wertpapier deaktiviert ist (siehe 5.3.6 S.x Eingdnge und
Sicherheit auf Seite 18), wird sein Status nicht angezeigt (das
Segment ist immer ausgeschaltet). Der Punkt auf der rechten
Seite leuchtet immer, um anzuzeigen, dass er sich im
Programmiermodus befindet.

Um die Funktion zu verlassen, driicken Sie ( und @ zusammen.

6.1 Meldungen
Diese Warnungen werden wahrend des normalen

Betriebs ausgegeben, um die Ereignisse anzuzeigen,
die den Automatisierungsstatus andern

Medlungen auf dem
DISPLAY

Bedeutung

Vertikale Balken, die sich von

der Mitte nach auBen bewegen | D25 TOr éffnet sich

Vertikale Balken, die sich Das Tor schlieBt sich

von
auRen nach innen bewegen

-S (start) Hat einen START-Impuls empfangen
-P (FuRganger / Hat einen START2-Impuls
Teil6ffnung) empfangen (partiell).

-H (Halt / Stop) STOP Impuls empfangen

Die SchlieRende Lichtschranke wurde
aktiviert

PC (photo close)

Die 6ffnende Lichtschranke wurde
aktiviert

PO (photo open)

LO (limit open) Endschalter in Offnung erreicht

LC (limit close) Endschalter in SchlieBung erreicht

Zwei Ziffern (zum B. 02)

Empfangen einer Fernbedienung, z.B.
Nummer 2. Dieses Signal wird immer mit
=S 0 -P, um anzuzeigen, welche Art von
Fernbedienung empfangen wurde

Am START- oder START2-Eingang

-C liegt ein tagliches Taktsignal an, das
eine automatische
WiederverschlieBung verhindert.
6.2 Anomalien (Manéver-Unterbrechung)

Die Anzeige zeigt Ereignisse wie Fehler oder Anomalien
oder andere, die ein Mandver unterbrechen, indem beide
Punkte zusammen mit dem Buchstaben- und
Zahlencode eingeschaltet werden. In der folgenden
Tabelle sind diese Punkte der Kiirze halber nicht

dargestellt

Meldungen auf dem
DISPLAY

Bedeutung

oE (Encoder Hindernis)

Hindernis entdeckt durch eine plétzliche
Verlangsamung des Tores

oA
(Amperometrik/Hindernis)

Durch einen plétzlichen Anstieg des
Motorstroms erkanntes Hindernis

oS (Standhinderniss)

Hindernis flir Motorstopp erkannt

oC Hindernis mit Gbermé&Rigem Strom im
(Strombegrenzungs Motor erkannt (absoluter Schwellenwert)
hindernis)

PO (photo open)

Eingriff der Lichtschranke in der
Offnungsphase

PC (photo close)

Eingriff der Lichtschranke in der
Schlussphase

AH (abort halt/stop)

STOP-Sicherheitseingriff

AU (abort user)

Betriebsunterbrechung mit Schliisseln an
Bord

FC (fehlerhaft photo
close)

SchlieBender Lichtschrankentest erkennt
fehlerhafte Lichtschranke

FO (fehlerhaft photo
open)

Offnender Lichtschrankentest erkennt
fehlerhafte Lichtschranke

EC (Stromfehler)

Der Motor nimmt zu viel Strom auf

EY (Temperaturfehler)

Einige Automatisierungskomponenten
sind zu heil

EF (Defekt)

Der Motor kann nicht starten

EL (Endschalter Fehler)

Der Endschalter schaltet nicht aus

ES (Schalter Fehler)

Schalter Fehler: sie sind beide tétig

EU (Timeout Fehler)

Das Mandver hat die vorgegebene Zeit
Uberschritten

EN (Encoder Fehler)

Motor und/oder Encoder sind falsch
angeschlossen

[

-
Torantriebe
An der Hausener Str. 5 Tel.: 08223/96173-0
D - 89367 Waldstetten
\www.as-toranlriebe.de /

A Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.
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