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1. Einleitung

ACTION ist eine Steuerung fiir die Bewegung der Kettenschranke mit Antrieb 24Vcc. Der neueste Stand der Technik erméglicht durch z.B die Kontrolle
der Kraftentnahme des Antriebs und die Kontrolle der Geschwindigkeit eine sehr schnelle Erkennung der Parameter und damit die sogenannte Hinder-
niserkennung. Die besondere benltzte Technologie erlaubt die Erlernung und die dynamische Regelung der Anstrengungen des Motors beim nor-
malen Betrieb. Positionkontrolle mit Encoder auf dem Motor montierten erlaubt die Verwendung ohne elektrischen Endschaltern. ACTION besitzt
Eingénge fir die Verbindung von Endschalter, Schritt-fir-Schritt Taste, Fupgangerfunktionschalter, Photozellen und Sicherheitsstop, aufer der
Eingang fur Blinklicht 24Vac. Die Steuerung erlaubt die WiederverschluBzeit und die Motorkraft durch Trimmer einzustellen. Action kann Antriebe mit
einer maximalen Kraftentnahme von 7A und 24-30Vcc steuern.
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Um eine stérungsfreie Funktion des mit der Zentrale verbundenen Zubehérs (Fotozellen im besonderen) zu gewahrleisten, ist es dusserst wichtig,
dass das gesamte System (Motor+Steuerung) eine einzige Bezugsmasse besitzt.Daher muss eine Verbindung zwischen dem Motorkasten und der
Steuerung wie in Abbildung gezeigt hergestellt werden. Sollte eine gute Erdung vorhanden sein, sollte man das ganze System mit ihr verbinden.




4. Einstellungen /\ [Tj

Dieses Kapitel beinhaltet wichtige Informationen fiir eine sichere und korrekte Installation. Die vorgeschriebenen Schritte genau verfolgen um
Schaden zu Personen und Dinge zu vermeiden.
ACHTUNG: BEVOR Sie mit den Einstellungen anfangen, entfernen Sie alle mechanischen Sperren.

4.1 Vorkontrollen

Bevor Sie Speisung zur Steuerung geben, alle vorgenommenen Verkabelungen kontrollieren. Insbesondere kontrollieren Sie, dass es keine abge-
hauteten Faden, Kurzschlisse gibt und dass das Zubehor wie auf Seite 1 gezeigt an die richtige Klemmenposition angeschlossen ist.
Nachdem Sie die Speisung gegeben haben priifen Sie, dass:

1. Der led POWER leuchtet und die kette am oben ist.
2. Der Funkmodul richtig eingesteckt und betriebssicher ist.
3. Die Verbindungen des Motors und des Encoders richtig sind, u.Z.

Hierbei prifen Sie den Umdrehungssinn des Motors und eventuelle Fehler wahrend das Funktionieren. Es ist sehr wichtig diesen Test
durchzufiihren um Verkabelungsfehler anzuerkennen oder andere Fehler wahrend der Bewegung aufzuheben.

Bemerkung: Wahrend diese Bewegungen sind die Fotozellen, der Funkmodul und die Taster NICHT aktiv. I
>
: . : Die Verkabelungen liberpriifen
NEIN | Die Kette bewegt sich nicht. :> und den Test wiederholen.

Position SW1
Die BLAUE Taste driicken. Die a
MAN @ AUT Kette muf sich nach unten bewegen

;j : : Andern Sie die Jumperposition. Falls keine
e I IJa NEIN c[))ge;rlfeﬁe bewegt sich nach :> Jumper vohanden die Phasen des Motors
vertauschen und dann den Test Wiederholen.
Position SW1 e
Ja Blaue Taste loslassen und die gelbe Taste drii- NEIN - N N
cken. Die Kette muss sich nach oben bewegen. Dled\(ljerkz_}beltungedn utk‘)elrprufen
MAN AUT Lassen Sie die Kette komplett nach oben ankommen. und den Test wiecernolen.
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4.2 Bewegung von Hand

Diese Prozedur darf NUR vom Fachmann und NUR beim Systemanlaufen vorgenommen werden. Diese Bewegung ist nur in Ausnahmeféllen dur-
chzufiihren wo die automatische Bewegung nicht méglich ist.

Die ketten nach oben zu E> I GELBE Taste driicken I
Position SW1 bewegen
oo [T
Die ketten nach unten
zu bewegen I BLAUE Taste driicken ]

ACHTUNG:Die Aktivierung der automatik(AUT) macht die erreichte Position als die endgiiltige Shlussposotion.
ACHTUNG:Die Hinderniserkennungsfuntion ist bei manueller Bewegung nicht mehr aktiv.

4.3 Einlernen der Handsender(nur bei geschlossener Kettenschranke

Mindestens einen Handsender mit einem Kanal einlernen. Die Steuerung wird werksméssig mit variabler Kodierung geliefert, um das
Dekodifizierungsverfahren zu verandern siehe Abschnitt 5.3 nach. Beim normalen Funktionieren fiihrt die ersteingelernte Taste die Schritt
fur Schritt Funktion aus (6ffnen und schliessen des Tores), die zweite Taste (fakultativ) kontrolliert das Licht.

Position SW1 NEIN

Die ROTE Taste driicken und loslas-
sen. Die Leuchtdiode geht an.

I | Ja
i NE|N | Falls die Leuchtdiode 1 kurzes gefolgt von ein schnelles Blinken macht. Dann heisst
Die erste Taste des Handsenders :§ dies, dass der handsender bereits eingelernt war und man kann weitergehen. An-

Uberpriifen Sie, dass das die kette am oben
und das SW1 auf Position AUT ist. Wiederholen
Sie den Test nochmal.

driicken. Es folgen 2 langsame ge- sonsten iiberpriifen sie, dass der Handsender funktioniert, das Kodierungsverfahren
folgt von ein schnelles Blinken. mit dem von der Steuerung iibereinstimmt und der Funkmodul richtig eingesetzt ist.

Jetzt wiederholen Sie den Test.
\
I | Ja

Die erste Taste ist eingelernt. Driicken
Sie die ROTE Taste kurz und lassen Sie
dann los, die Leuchtdiode leuchtet.

Uberpriifen Sie, dass das Tor ganz zugeschlos-
sen und das SW1 auf Position AUT ist. Wieder-
holen Sie den Test nochmal.
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Die zweite Taste des Handsenders NEIN | Uberpriifen Sie, dass der Handsender funktioniert, das Kodierungsver-
driicken. Die Leuchtdiode blinkt fahren mit dem von der Steuerung iibereinstimmt und der Funkmodul
elnhma:llangsam und danach einmal richtig eingesetzt ist. Jetzt wiederholen Sie den Test.
schnell.

\ v

Tl

Beide Tasten sind eingelernt und die
Prozedur endet.




4.4 Einlernen des Laufweqs

Diese Prozedur darf NUR vom Fachmann und NUR beim Systemanlaufen vorgenommen werden. Fir eine korrekte Programmierung, bevor Sie
Anderungen vornehmen, muss die kette in der oberen position sein (siehe Absch. 4.2).

. - I NEI -
A Positi SW1 gir:(I:::gh?é?okdueﬂbgIeianIt_?a%E :::‘t;j Uberpriifen Sie, dass die ketten am oben und das SW1
osition et 9 9 auf AUTO Position ist. Wiederholen Sie edn Test.
MAN @ AUT

{lia
NEI
Driicken Sie kurz die BLAUE Taste. Die -
kette bewegt sich langsam nach unten. [ Motorverkabelungen tiberpriifen und den Test wiederholen. ]
La
Wenn die kette die gewiinschte Off-

nungsposition erreicht hat erneut die
BLAUE Taste driicken. Die kette stoppt.

NEI

Erneut die BLAUE T aste driicken.

— iy

Die erste Taste des Handsenders oder die Taste Schritt fiir
Schritt driicken. Die kette bewegt sich komplett nach oben.

ﬂrJa

N
Wiéhrend der Lernphase und die darauf folgenden 2 Zyklen komplet- NEI
ter B_gwegung (Schliessen-Offnen) ve__rmelden Sie Eingriffe zu den_ Falls die kette sich wihrend des Laufs anhilt, das SW1 auf Position MAN bringen und
Eingéngen Stop und Fotozellen und uberpriifung der SENSE da die die kette von Hand nach oben bringen. Wenn das Tor vollkommen geschlossen ist das
Steuerung in diesen ersten zwei Zyklen die nétigen Programmie- SW1 wieder auf AUT bringen und vom Punkt “A” anfangen.
rungsparameter speichert
S
0o e ‘
@ ) ) i Falls die kette sich wahrend des Laufs anhalt, das SW1 auf Position MAN bringen und
Die erste Taste des Handsenders oder die Taste Schritt die kette von Hand nach oben bringen. Wenn das Tor vollkommen geschlossen ist das
fiir Schritt driicken. Die kette geht komplett nach unten SW1 wieder auf AUT bringen und vom Punkt “A” anfangen.
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o Um einen neuen Lauf zu programmieren diese
I Der Lauf ist eingelernt I Prozedur von Punkt A wiederholen!!

4.5 Einstellung des Sicherheitsriicklaufs

Diese Prozedur darf NUR vom Fachmann und NUR beim Systemanlaufen vorgenommen werden. Fiir eine korrekte Programmierung, bevor Sie
Anderungen vornehmen, muss die kette in der oberen position sein (siehe Absch. 4.2).

. Stellen Sie den Trim-
Position SW1 mer auf das Minimum.

X die korrekte Bewegung der barriere. erhéhter Widerstand.

) . Kontrollieren Sie, dass der Lauf ruckfrei ist und
MAN Mit der Automation in Bewegung kontrol- erhéhen Sie je nach Bedarf die Kraft des Antriebs
AUT ” lieren Sie den Sicherheitsriicklauf und riicksichtnehmend auf Temperaturinderungen und
DISABLE
g

SENSE

: : Viel sensibel oder nicht
Wenig sensibel Q Qkormktes Funktionieren
5 i i . . 4 Kraft
Kraft vermin- - Drehen Sie den Trimmer TOR- Drehen Sie den Trimmer TORQUE erhhen
dra v w« | QUE gegen dem Uhrzeigersinn im Uhrzeigersinn um die Kraft des .
ern: —] IO um die Kraft des Antriebs zu Antriebs zu erhéhen. P oo

vermindern. I

Wiederholen Sie die
Sensibilitdtsmessung

Achtung: Mit dem Trimmer auf Position DISABLE (Leuchtdiode an) ist die Funktion Sicherheitsriicklauf nicht aktiv.

4.6 Einstellung des automatischem Zulauf nach eingestellter Zeit

Diese Prozedur darf NUR vom Fachmann und NUR beim Systemanlaufen vorgenommen werden. Fiir eine korrekte Programmierung, bevor Sie
Anderungen vornehmen, muss die kette in der oberen position sein (siehe Absch. 4.2).

e p
Trimmer A. RECL. TIME in Uhrzeiger- 4 Erhohung Zeit
e sinn drehen. Auf diese Weise erhoht
Position SW1 Die Zeit istzu kury| Mann die Zeit von automatischem i
Mit dem ganz geschlossenem /| Wiederschliessen. —
Tor, geben Sie einen Schritt fur
E> Schritt Befehl und warten Sie auf \ / A RECL
die komplette Offnung. 7 \
Trimmer A. RECL. TIME entgegen »
=1 Die Zeiti ; dem Uhrzeigersinn drehen. Auf diese Vermind
Mann will das automatische Wie- e Zeitistzulang )| weise vermindert mann die Zeit von erminderung -
derschliessen unwirksam machen. automatischem Wiederschliessen. Zeit
5 \ y o
Trimmer A. RECL. TIME in Uhrzeiger- N AR
sinn ganz nach rechts drehen so wird ' Trimmer A. RECL. TIME entgegen dem Uhrzeigersinn
diese ausgeschlossen. i . in Band 1 drehen. Auf diese Weise ist das Wieder-

. l RICHUSURA schliessen uber die Fotozellen kontrolliert.

A, RECL. TME




4.7 Resincronizzazione

Diese Operation NUR im Falle einer wiederholten nicht-erreichen der erwiinschten Endposition oder im Falle der im Abschnitt 4.8 erlauterten Kon-
ditionen ausfuhren.

Diese Prozedur besteht im Neuerlernen des Laufwegs mit verminderter Geschwindigkeit um den Endlauf festzustellen. Die Bewegung endet mit
einen mechanischen endschalter und genau dieser neue Punkt wird als Laufende gespeichert.

Die erste Taste des Handsenders
fiir mehr als 6 sekunden gedruckt

halten.
@ NEIN

Die kette stoppt falls es in
Bewegung war und fangt mit weni-
ger Geschwindigkeit zu schliessen

1l

4 A
Die kette stosst auf einem mechani-
schen Laufende bzw. auf dem
Garagenboden und speichert diese
als Laufende.
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Wahrend der Wiedersynchronisierung wird das SENSE als geschlossene Position interpretiert. Um ungewiinschten Be-
trieb zu vermeiden, wird die Empfindlichkeit stark reduziert.

5. Erweiterte Funktionen

Diese operationen dirfen NUR vom Fachmann und NUR bei Systemanlauf vorgenommen werden. Fur eine korrekte Programmierung bringen Sie
das Tor immer in die geschlossene Position, bevor Sie Anderungen vornehmen (siehe Paragraph 4.2).

5.1 Reset (Totales Léschen des Speichers)

Falls ein totales Léschen des Speichers der Steuerung nétig ist ( Loschen der Parameter des Laufwegs, Entaktivierung des Vorwarnblinkers, Enta-
ktivierung von Test Fotozellen und Gemeinschaftsfunktion), gehen Sie wie folgt vor:

Kraftversorgung unterbrechen.

Den Selektor SW1 auf AUT ( automatisch ) verstellen.

Die rote Taste driicken.

Die rote Taste gedriickt halten und gleichzeitig das System mit Strom versorgen.

Weiter gedriickt halten bis das Blinklicht/ bzw. die Led ( Lichtemissionsdiode) an der Steuerung mindestens dreimal blinkt.

Erst jetzt die Taste loslassen und warten bis das Blinklicht erl6scht. Das Reset ist ausgefiihrt.

2R o

5.2 Erléschen eines Handsenders ( Nur mit rolling code )

Falls das Erléschen eines gespeicherten Handsenders erwiinscht wird, gehen Sie wie folgt vor:

1. Den Selektor SW1 auf AUT ( automatisch ) verstellen.

2. Dricken Sie die versteckte Taste eines bereits eingelernten Handsenders, oder driicken Sie die Rote Taste an der Steuerung, di e Led geht an.

3. Dricken Sie gleichzeitig die versteckte Taste und die erste Taste des Handsenders, den Sie I6schen wollen. Die Led erldscht u nd der Hand-
sender ist nicht mehr eingelernt.

5.3 Auswahlen des Entschlisselungsverfahrens und das komplette Léschen der gespeicherten Daten

Falls Sie das Entschlisselungsverfahren andern wollen ( von rolling-code zu fixem oder umgekehrt )oder die eingelernten Handsender I6schen
mussen, so gehen Sie wie folgt vor:

Spannungsversorgung der Kettenschranke (oder der Steuerung) unterbrechen (Sicherung der Zuleitung entfernen).

Den Schalter SW1 auf MAN ( manuell ) verstellen.

Falls fixcode Verschlisselung ausgewahlt werden soll, gleichzeitig die Tasten blau+rot driicken, falls rolling-code nur die rote Taste driicken.
Die Taste(n) gedriickt halten und gleichzeitig das System mit Strom versorgen.

Weiter gedriickt halten bis das Blinklicht/ bzw. die Led an der Steuerung mindestens dreimal blinkt.

Erst jetzt die Taste(n) loslassen und warten, dass das Blinklicht erléscht. SW1 auf Auto verstellen. Die Prozedur ist beendet.

ook =

Achtung: Diese Prozedur ruft ein gesamtes Erléschen der gespeicherten Daten aus. Also werden auch alle bisher eingelernten Daten
geloscht (Laufweg, eingelernte Handsender). Es ist also notwendig, alle vorhergehenden Programmierungen zu wiederholen. Deshalb
empfehlen wir das Einstellen des Kodierungsverfahrens als erstes zu machen. Um den Laufweg neu zu erlernen oder zu veréndern ist es
NICHT notwendig die Speicherung zu resettieren!!!




6. Aktivierung/ Entaktivierung des Vorwarnsignals, des Test Fotozellen und der Gemeinschaftsfunktion

Um eins der genannten Funktionen zu dndern ist es nétig in die Lernphase einzugehen. Diese besondere Phase darf nur mit kette unbeweglicher

und vollkommen am oben aktiviert werden. Wéhrend dieser Phase zeigt die Steuerung die Funktionen der Reihe nach, auf die man eingreifen kann.

Die Leuchtdiode zeigt verschiedene Funktionen mit unterschiedlicher Anzahl von Blinken. Das Ubergehen von einer Funktion zur anderem erfolgt

automatisch ( die rote Taste gedriickt halten ).

Die Steuerung beginnt mit der Selektion der ersten Funktion ( signalisiert durch einmaliges Blinken ). Solange Sie die rote taste gedrickt halten geht

die Steuerung von einer Funktion zu der anderen Uber. Zweimal Blinken heisst die zweite Funktion usw.

Um auf die Lernbereitschaftsmodus zu gehen:

1. Die kette komplett nach oben bringen.

2. Die rote Taste driicken und immer gedrickt halten

3. Nach 4-5 Sekunden fiihrt die Leuchtdiode eine Serie von 8 Blinken ( Als signal der nichsten Lernbereitschaft ) aus. Nach Ende des Blinkens ist
die Steuerung in der Lernphase. Die rote Taste noch nicht loslassen.

4. Halten Sie die Taste solange gedriickt bis die gewlinschte Funktion erreicht ist und lassen Sie die Taste los. So haben Sie di e Funktion au-
sgewahlt, die Sie verandern wollen. Jetzt zeigt die Steuerung durch langsames ( Ein Blinken pro Sekunde ) bzw. schnelles ( Zwei Blinken pro
Sekunde ) den aktuellen Stand an ( Siehe Tabelle unten ).

No. Blinken Gewahlte Funktion Blinken Gelbe Taste Blaue Taste
1 Vorblinken Langsam = unwirksam wirksam unwirksam
2 Fotozellentest Schnell = unwirksam wirksam unwirksam
3 Gemeinschaftsfunktion Langsam = unwirksam wirksam unwirksam
4 Reserviert
5 Reserviert
5. Sie 6 Resenviert kénnen jetzt
durch das Driicken

der entsprechenden Taste (siehe Tab.) die neue Stellung einsetzen. Das Blinken bestatigt die neue Funktionsweise.
Auf diese Weise ist es moglich beliebige Funktionen durchzugehen und neu einzustellen bzw. aus der Lernphase herauszugehen. Wenn Sie fertig
sind, verlassen Sie unbedingt die Lernphase. Falls Sie die Lernphase verlassen wollen bringen Sie den SW1 auf die MAN Position, warten Sie 1-2
Sekunden und bringen den SW1 wieder in die AUT Position zurtck. So geht die Steuerung wieder auf die normale Funktionsphase tber.

6.1 Vorwarnblinken: Diese Funktion fiihrt VOR jeder Bewegung der Automation ein kurzes Blinken um die ndchste Bewegung anzuzeigen.

6.2 Gemeinschaftsfunktion: Wahrend das Offnen der Automation wird jedes andere Befehl ignoriert. Nach dem Offnen kann man durch ein Schritt
fur Schritt Befehl schliessen oder die automatische Wiederschliesung aktivieren. Ein Schritt fur Schritt Befehl wahrend des Schliessens stoppt und
kehrt die Bewegungsrichtung um.

6.3 Fotozellen Test: Vor jeglicher Bewegung der kette wird das ordnungsmassige Funktionieren der Fotozellen tberprift. Hierdurch erhéht man die
Sicherheit des ganzen Systems. Im Falle irgend einer Fehlfunktion der Fotoverrichtung wird dieser Vorgang durch stédndiges leuchten des Blinklichts
und das Nichtausfiihren der Befehle signalisiert.

Diese Kontrolle wird jedesmal nach einem Befehl irgendeiner Bewegung ausgefihrt, bevor die Steuerung dem Antrieb Spannung gibt.

7. Ursachen und Lésungen eventueller Probleme

Typ von Schaden Wahrscheinliche Ursache Lésung

Spannung fehlt Stromspannung und Verbindungen zum Stromnetz Giberpriifen

Trotz Befehl bewegt sich die Automa-
tion nicht

Verbrannte Sicherung Die Sicherung ersetzen

Nach Befehl bewegt sich zwar die
Automation aber stoppt nach kurzer
Zeit

Encoderverbindung nicht korrekt Die Verbindungen des Encoders iberpriifen

Die Automation bewegt sich in ent-

gegengesetzter Richtung Jumper Motordrehrichtung falsch

Jumper umkehren

SW1 auf MANbringen, der kette von Hand schliessen, SW1 auf
AUT bringen und eine Sekunde warten. Jetzt versuchen in die
Lernphase einzutreten.

Das Tor/Gitter ist nicht vollkommen
geschlossen

Es ist nicht mdglich in die Lernphase
einzutreten

Das Entschlisselungsverfahren

Es ist nicht moglich die Handsender
einzulernen

der Steuerung entspricht dem von
dem Handsender nicht.

Priifen Sie die Ubereinstimmung der Entschliisselung

Es ist nicht méglich den Laufweg ein-
zulernen

Das Tor/Gitter ist nicht vollkommen
geschlossen

SW1 auf MAN bringen, der kette von Hand schliessen, SW1 auf
AUTbringen und eine Sekunde warten.Jetzt versuchen in die Lern-
phase einzutreten.

Spannung ist da, aber die Steuerung
reagiert nicht

Ein normalerweise geschlossener
Anschluss ist nicht aktiv

Die Fotozellen-, Stop- und Lauf endeanschluss priifen. Falls nicht
benutzt Gberbrucken.

GARANTIE — Die gesetzliche Herstellergarantie lauft mit dem auf dem Produkt aufgedruckten Datum an und beschrankt sich auf die kostenlose Re-
paratur oder den kostenlosen Ersatz der Teile, die aufgrund schwerer Materialmangel oder schlechter Verarbeitung vom Hersteller als fehlerhaft
anerkannt werden. Die Garantie deckt keine durch auere Einwirkung, mangelnde Wartung, Uberlastung, natirlichen Verschleil3, falsche Typen-
wahl, und Montagefehler verursachte Schaden oder andere nicht dem Hersteller anzulastende Schaden oder Fehler. Durch Manipulierung bescha-
digte Produkte werden weder ersetzt noch repariert.

Die angegebenen Daten sind als unverbindliche Richtwerte zu betrachten. Es besteht kein Ersatzanspruch im Falle einer verminderten Reichweite
oder bei Funktionsstérungen aufgrund von Umwelteinfliissen. Die Verantwortlichkeit des Herstellers fiir Personenschaden durch Unfélle jeglicher Art
aufgrund einer Fehlerhaftigkeit unserer Produkte beschrankt sich unabdingbar auf die nach italienischem Gesetz vorgesehene Haftung.




{ Anschluss der Lichtschranke Z180 an der Motorsteuerung Action ]
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An der Hausener Str. 5 Tel.: 08223/96173-0
D - 89367 Waldstetten
as-torantriebe.de

Info: Elektrische Anlagen diirfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




LS

Tel.: 08223/961730
www.as-torantriebe.de

An der Hausener Str. 5
D-89367 Waldstetten

P




	Seite 1
	Seite 2
	Seite 3
	Seite 4
	Seite 5
	Seite 6
	Seite 7

